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La gama de los manipuladores telescopicos Merlo ofrece la posibilidad 8253 s
de aprovechar una tecnologia exclusiva que los hace cada vez mas Sgo S
Dimensiones inteligentes y conectados. Por medio del SISTEMA DE CONECTIVIDAD - g 25
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Panoramic

Que la caracteristica de la longevidad estuviese en la genética de la gama
PANORAMIC ya era evidente en el lejano 1987, cuando Merlo lanzo el primer
manipulador telescopico con motor lateral del mundo. A lo largo de los afos su
exclusiva arquitectura de disefio y fabricacion ha sido fuente de inspiracion para
muchos fabricantes. La gama PANORAMIC ha evolucionado durante estos afios,
con sabiduria e innovaciones tecnoldgicas exclusivas, la eleccion de materiales
especificos y un nivel de seguridad inigualable.

Hoy en dia MERLO S.p.A. esta orgullosa de presentar los Nuevos PANORAMIC,
que encierran todas las caracteristicas que los han llevado a la cumbre y que
nadie jamas ha logrado igualar. Los Nuevos PANORAMIC equipan una nueva
cabina con elevada habitabilidad, ejes completamente renovados, el uso de
tecnologia que aumenta los estandares de seguridad y un nivel de rendimiento
y eficiencia sin par. El PANORAMIC siempre ha sido mucho méas que un simple
telescopico.

1 — Seguridad

No solo sensaciones, sino seguridad de primera clase
gracias al sistema de nivelacion, que permite corregir
las inclinaciones laterales hasta 11° para elevar la carga
verticalmente, y al sistema de gestién automatico de

la carga MCDC de serie. Ademas, cabinas certificadas
FOPS - Nivel Il - y ROPS.

2 — Precision

Todo al alcance de los dedos, garantia de méaxima
precision en los desplazamientos, gracias a la
transmision hidrostatica que asegura variaciones
milimétricas en los movimientos de la maquina 'y
en el posicionamiento de la carga, por medio del
sistema de traslacion lateral del brazo que permite
desplazamientos laterales de hasta 44.5 cm sin
mover la maquina.

1 Seguridad

2 Precision
3 — Confort
El mejor puesto de trabajo, la nueva cabina
| montada en Silent-blocks que reducen
" drasticamente las vibraciones, con sus
b grandes dimensiones que garantizan la
i maxima comodidad y visibilidad para todos
los operadores. El sistema tac-lock, para el
bloqueo hidraulico de los accesorios, mejora
aun mas el confort operativo.

3 Confort
4 Maniobrabilidad
5 Versatilidad

6 Eficiencia

5 — Versatilidad

Compatibilidad completa, gracias a la amplia gama de accesorios
diseflados especialmente para los manipuladores telescépicos
Merlo que comunican con el exclusivo sistema de reconocimiento
automatico, los PANORAMIC pueden trabajar en varias
condiciones, incluso las mas dificiles, ofreciendo mas versatilidad.

4 — Maniobrabilidad

Una cuestion de dimensiones,

magquina compacta y ligera para

reducir los espacios de maniobra
- y el impacto en el suelo. Los
estabilizadores en el galibo no
aumentan las dimensiones de la
magquina durante el uso, permitiendo
estabilizar el manipulador telescopico
en cualquier condicion.

6 — Eficiencia

Mas sencilla o mas inteligente, toda la gama equipa la
transmision hidrostatica, los modelos con motor de 100 CV
disponen de control electrénico Eco Power Drive - EPD que
permite reducir las rpm del motor cuando no es necesaria una
potencia elevada. Ademas, los frenos de disco secos permiten
limitar la absorcion de energia, reduciendo asi los consumos de
la maquina.

Gama Panoramic

* Version a medida para sus exigencias

Los modelos ENTRY ofrecen una interfaz sencilla y caracteristicas esenciales. Desarrollados para satisfacer las exigencias

de cualquier obra, empresa de alquiler y gran empresa de construccion, garantizan prestaciones y economia de ejercicio a los
niveles mas altos. Los PANORAMIC son maquinas faciles de usar que aseguran fiabilidad y prestaciones. La nueva cabina de alta
visibilidad, las cuatro ruedas motrices directrices, la elevada altura del suelo y el motor con potencia de 55 kW-75 CV garantizan
resultados excelentes en términos de prestaciones, confort y seguridad.

« Versién la tecnologia del futuro

Los modelos PLUS han sido desarrollados para ofrecer el maximo nivel de tecnologia en términos de eficiencia, prestaciones y
versatilidad de uso al servicio de los operadores mas exigentes. El motor, de acuerdo con las estrictas normas sobre emisiones
Tier 4B, desarrolla una potencia de 75 kW-101 CV y, combinado con una transmision hidrostatica con sistema de gestion
electronico "EPD", garantiza una velocidad méaxima de 40 km/h manteniendo al mismo tiempo los consumos reducidos, siguiendo
la tradicion de los manipuladores telescépicos MERLO.

Gestién completa de la maquina i o\ J

En la amplia pantalla de color de 10,1", de serie en las versiones
PLUS, se visualiza toda la informacion operativa de la maquina.
La navegacion entre las pantallas se realiza con el mando
giratorio posicionado en el tablero de mandos, por medio

del cual es posible configurar los limites funcionales de la
magquina como: regulacion de las velocidades maximas de los
movimientos y limitacion geométrica de las areas de trabajo.
La informacion relacionada con la gestion de la maquina

se visualiza de manera sencilla e intuitiva. La pantalla con

el diagrama de carga se actualiza en tiempo real segun las
condiciones de funcionamiento, permitiendo visualizar de forma
instantanea la informacion sobre la sequridad y la estabilidad.

Estabilizadores

La estructura de los estabilizadores de la gama PANORAMIC es
sencilla para garantizar una puesta en marcha rapida y segura.
El disefio exclusivo de los estabilizadores, desarrollado para
ofrecer una resistencia estructural elevada, reduce el espacio
ocupado durante las fases de funcionamiento, permaneciendo
siempre en el galibo de la maquina y limitando los impedimentos
visuales durante las fases de desplazamiento. El mando
independiente permite el accionamiento individual de cada
estabilizador, facilitando el posicionamiento en el suelo. La
forma del pie de apoyo asegura un optimo anclaje al suelo
incluso en caso de terrenos blandos o irregulares.

Nivelacion y traslacion lateral del brazo

Los manipuladores telescopicos PANORAMIC equipan, de
serie, dos dispositivos Unicos que caracterizan desde siempre
los telescopicos Merlo: la nivelacion transversal del chasis y la
traslacion lateral del brazo.

La nivelacion permite recuperar las pendientes transversales
operando tanto en los neumaticos como en los estabilizadores,
garantiza una elevacion perfectamente vertical del brazo y las
mejores condiciones de seguridad.

La traslacion lateral del brazo permite maximizar la precision
operativa, reduciendo los tiempos de trabajo, gracias a un
desplazamiento horizontal de la carga con manipulador parado.
Este movimiento alcanza los 445 mm por lado sin comprometer
la estabilidad y seguridad del vehiculo.




